Offenlegungsschrift 
®DE 3910SU A1 


DEUTSCHLANO 



DEUT8CHE8 
PATENTAMT 


Aktenzaichen: 

Anmaldetag: 

Offftnleoungstao: 


P 39 10514.8 
1. 4.89 
4.10.90 


(g) Int. a. 6: 

G 08 B 13/19 

Goes 2S/00 
H 01 R 31/06 
H 01 R 13/68 


to 

i 

Ul 


@ Anmeldftr: 

Gebr. Morten GmbH & Co KG, S270 Gummorsbach, 

Vartroter: 

von Kreialor. A., DIpl.-Chom.; Salting, G., DipL-lng.; 
Werner, H., Dipl.-Cham. Dr.rer.nat.; Schftnwald, K., 
Dr.-lng.; Fuea* J., Dipl.-Chem. Dr.rer.n«t.; Bdckmann 
gen. Dalimeyer« G., OlpL-lng., Pat-/KnwMe. 5000 
Kdin 


Erflnder: 

Hllbig, Rolf, 6270 Gummersbach« DE 


tnfrarot-BeiHegungamalder 
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Oar Infrarot-Bawagtingsmalder waUt in ainam Gahiuta- 
tell (13) mlndsftana ainan Infrarotaantor und aina Aciawarta* 
achaltung auf. Dam GaMuaatail (13) ist Obar Staokkomakta 
(11a. 12a: lib. 12b; lie. lie) mit ainam Sookaltai] (10) var- 
bindbar, an daa Vatvofguagfleitimgan und efaia Meldalai- 
tung angaactilosaan tin& Um die Maldesigfiale obna lutiti- 
llcha Meldalaituno •uch an antfamt Haganda StaMan ubar- 
tnigan ni lidnnan. iat e(n Maohangatiima (23) vovgeaatian, 
daa nviaehan daa Sockeltail (10) und daa Geliiuaatail (IS) 
gaataoki wardan kann und elnen Signabandar amMli, dar 
die Maldealgnala ala Modulationaaignala auf die Veieor- 
gunealactungea Obertrigt. An bellablgar Stalla daa Varaer- 
gunganeties kann atn 8lgnelempf i ngar angeschloaaan 
wardan, dar die Modulationaaignala empMngt und abian 
Vafbrauctiar odar aine Signaleinriahtung aldiviaft Der 8e- 
wagungsmaMar kann mit odar ohne iMaohengehiiiaa (23) 
inatalliartwardan. 
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Beschreibung Infrarot-Bewegung^meklen ergibt stch mh den Merle-. 

nukn des Ansprtjchs 2. Hiernach ist der SignaUender in 

Die Erfindung betrtfTt einen Infrarot-Bewegungsroel- emem Zwischengehiuse untergebradit das wahlwetse 
der der im Oberbegriff des Patentanspnichs t angege- zwischen em fest Installierbares Sockelteil und ein an 
benenArt s das Sockelteil ansteckbares Gehfluseteil. welches den 

Bekannt stnd Infrarot*Bewegungsmeldcr» die einen Infrarotsensor enthlh, eingesetzt werden kana Damit 
lofrarotsensor enthaltea und aus einem Oberwachungs- besteht die Mdglichkeit, daB Gebftitseteil direkt an das 
gebtet etnfallende Infrarotstrahlimg erkennen. Im FaUe Sockeiteil anzustedcen, um dadurch einen Infrarot-Be- 
eines pldtzlichen Anstiegs der aus dem Oberwachungs- wegimgsmelder rait den Fthigkeiten der Oblichen Be- 
gebiet eiafaUenden lofrarot-Strahiungsenergie oder bei lo weguQgsmekler zu erhalten. Wahlweise kann zwischen 
ehier Aodenmg dea EinfaDswinkeb tpricht der Infrarot- Sodcelteil und Gehtuseteil das Zwischengehiuse einge- 
senaor an. Durch das daraufhin erzeugte Meldesignal stecki werden. das den Signalsender enthUt und M odu- 
kann ein Verbraucher oder eine Aiarmeinrichtung ein- latioflssignale erzeugt die fiber die an das Socfcelteil 
geschaltet werden. Die bekannten Infrarot- Bewegungs- angeschlossenen Versorgungsleitungen in das Versor- 
meldererfordernbdihrerlnstalUtioneineLeitungsver- is gungsnetz eingespeist werden. Dabei sind die Kontakt- 
legung zwischen detn Sensorger&t und dem Veitrau- elemente am Zwischengehiuse derart angeordnet, dafi 
cher, weil die Mekleleitung als Kabel vom Sensorgerftt an entgegengesetzten Enden liegende komptementflre 
zum Verbraucher gefOhrt werden m\A Eine solche Ld- Kontaktelemente (als Stedier oder Bucfase) entlang et- 
tungsverlegung ist oftmais schwierig, inabesondere ner gemeinsaroen Acfase liegen. Die Kontaktelemenle 
wenn ein Verbraucher oder eine Aiarmeinrichtung in 20 eines Paarea sind untereinander verbunden und stellen 
grSfierer Entfemung von dem Sensorgertlt vorgesehen aomit eine direkte Verbindung der entsprechenden 
werden soil Kontaktelemente des Cehfluseteils mit denjenigen des 

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, einen bi* Sodcelteils her. Anderersetts erfolgt m dem Zwischen- 
frarot-Bewegungsmekler der im Oberbegriff des Pa* gehfluse eine Abzweigung von den Kontaktelementen 
tentanspiuchs 1 angegebenen Art zu schaffen, dessen 2s zur Versorgung dea Signalsenders und zur Einspeisung 
Schaltzustand audi entfemt von dem Sensorgerit ange- der Modulationssignale In die Versorgungsleitungea 
zeigt werden kann, ohne daB etne Metdelextung vom Im folgenden wird unter Bezugnahme auf die Zeich- 
Sensorgerit zu der entfemt angeordneten Signaiein- nungen ein bevorzugtes AusfQhrungsbeispiel der Erfin- 
richtungverlegt werden mOfite. dungnfthererUUitert 

Die LOsung dieser Aufgabe erfolgt erfindungsgemfiB » Es zeigen: 
mit den im kennzeichnenden Tetl des Patentanspnidis 1 Fig« 1 eine Seitenanudit des Infrarot-Bewegungsmel- 
angegebenen Merkmalen. ders. 

Bei dem erfmdungsgemiflen Infrarot*Bewegungs- Fig. 2inflhnlicherDarstellungwieF1g. 1 dieverschie- 
melder ist an die von der Auswertesdiahung kommende denen TeQe des Bewegungsmelders im auseinanderge- 
MekMeitung ein Signalsender angeschkissen. der bei 35 zogenenZustandlteilweisegeschnitten, 
Auflreten eines Meldesignato ein ModuUtionnignal an Fig. 3 ein BlockschaltbiM des gesamlen Bevregungs- 
dte Versoigun^^sleitungen legt Auf diese Weise wird in meUers, 

die Versorgungsleitungen, die die gesamte Mekieanlage Fig. 4 em BtockschaltbiM des Signakenders und 
mit Strom versofgen, eb ModulatkHissignal eingespdst, Flg« 5 ein BlockschaltbiM des entfcrm angeordneten 
das auch an anderen Stellen des Versorgungsnetzes 40 und an das Veraorgungsnetz angeschkMsenen Signal- 
empfangen werden kaniL FOr die SignalflbertragUttg cmpfAngers. 

wird also das vorhandene Lettungsnetz ausgenutzt An Der Infrarot-BewegungsmeUer weist ein Sockeltdl 
beliebiger Stdlc dieses Lcstungnetzes kann ein Signal- 10 auf. das an einer Wand bef estigt werden kann und an 
empfil^er angeschlossen weitkn« der auf das Modula- der der Wand abgewandten Sdte offen ist Das Socket- 
tk>nssignal anspcicfat und eine optische oder akustische 45 teil 10 enthtlt Kontaktbuchsen 11£^ llq von denen 
Signaleinrichtungateuert die Kontaktbucfase If a an die Versorgungsldtung F 

Ein wesentlkber Vorteil der Erfindung besteht darin, (Phase) und die Kontaktbuchse 1 16 an die Versorgungs- 
daB der Beweguogsmelder ledigfich zweipolig an das lettung N (Null) des Versorgungsnetzes von 220V 
Versorgungsnetz angeschbssen werden muB und (faiS Wechselspannung und 50 Hz angesdUossen sind. Die 
an andcrer Steile des VerB<M^ngsnetzes ebenfaBs nur so Kontaktbudise llcistinnochzuerliuteniderWeisean 
ein zweipotiger AnschluB ernes Signalempfingers eifor- einen Verbraucher angeschlossen. 
derlKh ist Die Installation des Infrarot-Bewegungsmd- An das ScxrkelteU 10 kann das Geh&useteil 13 direkt 
ders mit FemObertragung der Signale fiber dia Versor- angestedct werden. Das Gehtuseteil 13 weist drei abste- 
gungsnetz erfolgt also in glek:her Wdse wie die InstaUa* hende Kontaktstifte 12a. Ub, 12c auf* die in die Kootakt- 
tion eines Oblichen Infrarot-Bewegungsmeklers, mit ss buchsen 11^ 116, 11c des SockdteiU 10 eingesteckt 
dem Unterschied. daB lediglich ein Signalempfanger am werden k6nnen. An dem Oeh&useteil 13 ist der Sensor- 
entfemtcn Ort mit einer Steckdose an das Versorgungs- kopf 14 fiber em Kugelgelenk 12 schwenkbar ange- 
netz angeschlossen werden muB. Die Erfindung eriaubt bracht Der Sensorkopf 14 weist erne polygonfOrmige 
es, an bcliebigen Stellen innerhalb des Versorgungsnet- Anordnung untenchiedlicher Linsen 16 auf, die die aus 
zes Signalempfftnger zu installieren, um den Schaltzu- eo dem Erfassungsbereich einfallende Infrarotstrahlung 
stand des Inf rarotsensors an beliebigen Stellen Qberwa- auf den (nicht dargestellten) im Kopf 14 untergebrach- 
chen zu kOnnen. Beispielsweise kann, wenn der Infrarot- ten Infrarotsensor oder auf mehrere sokher Infrarot- 
sensor die Haustfir Qberwacht, ein Signalempfinger im sensoren fokussieren. 

Wohnzimroer oder im Schlafzimmer angeschk>ssen Die an die Versorgungsleitungen PundAf des Netzes 
werden, um das Anntihem von Personen an die Haustfir ss angeachk>ssenen VersorgUQgdritungen 17 und 18 des 
in verschiedenen R&umen zu Qberwachea Dazu and Infrarot-Bewegungsmelderssnd fiber die Kontaktstifte 
keinerleizus&tzlicheLeitungsverlegungenerforderlich. 12a und 126 gemtB Fig. 3 mit der im Gehfluseteil 13 
Eine besonders zweckmflBige AusfQhrungsform des untergebrachten Auswerteschahung 19 verbunden, die 
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die Signile des Infrarotseosors verarbeitet Diese Aus- 
werteschaltimg steuert einen SduJter 20» der im Pall 
cincr Akdvierung dc$ Infrarotsensors die Versorgungs- 
leitufig 17 mit der Meldcleilung 21 verbindcL Die MeJ- 
deleitung 21 ist an den Kontaktstift 12c angeschlosseo 5 
und dadurcfa mit der Kontaktbuchse Urdes Sockelteils 
10 verbindbar. Voo dort fOhrt die Meldeteitung 21 zu 
emem Verbraucher 22. der mit der Versorgungsleitung 
N verbunden iit Der Verbraucher 22 ist bctspielsweise 
eine Lampe. dn Alarmger it oder ein Tonbandgerit und to 
wtrd Qber dis Meklesignal fOr cine vorbestinunte Zeit 
eingesctiaitet, wenn der Infrarotsensor angesprochen 
hat 

Der bisher beschriebene Infrarot-Bewegungsmekler 
wtrd tn Qblicher Wdse instaJlicrt und benutzt Belm An- t9 
sprechen des Infrarotsensors wird nur derjenige Ver- 
braucher 22 aktiviert, der direki an eine von den Versor- 
gungsleitungen 17 und 18 separate Meldeteitung 21 an- 
geschlossen Ist 

Zwischen Sockeheil 10 und Gehtuseteil 13 kann ein 20 
Zwischengehfluse 23 eingefOgt werden, das an einem 
Ende abstehende Kontaktstifte 24a. und 24c auf- 
wdst, die in die Kontaktbuchsen 11a. iik 1 tcdes Sok- 
keltdls 10 einsteckbar sind. und am entgegengesetzten 
EndeKontakibticlisen2Sa,2S£t2Si;indicdieKontakt- as 
stihe 12a» t2b und 12cdcs Gehluseteils 13 eingesteckt 
werden kOnnen. Der Kontaktstift 24a biklet mh der 
Kontaktbudise 2Sa ein einstOckiges TeiL ebenso wie die 
Elemente 24^ 25b und die Elemente 24^ 25c jewdls 
einstOckige Teiie biklea Dtese Kontakteiemenu 24a. 30 
25a; 24£^ 25b und 24c, 25c bewirken eine unmittelbare 
Durchverbindung zwischen den Kontakteiementen Ua 
und 12a towte zwischen den Kontakteiementen lid und 
12b und zwischen den Kontakteiementen llcund 12c 

Im Zwischaigehause 23 beflndel sich der Sgnalaen- js 
der 26b der m Fif.4 im dnzelnen dargestcUt ist An die 
Versoffgun^leitungen 17 und 19 ist das Netzteil 27 an- 
geschliNseii» das eine ftir den Betrieb der dnzefaien 
Komponenten erforderfiche ddchspannung erzeugt 
DaaMeldesignaIderMeklelettung21wifdeiiierAblauf- 40 
steuerung 28 zugefQhrt, die beim Auftreten eines Md- 
destgnals einen Codegenerator 29 und ein^ Modulator 

30 in Form mes FrequcnzmodulattonsosziUators akti- 
viert Bei Auftreten dnes MeUesignals tastet der Code- 
generator 29 den Modulator 30 mit etnem vorgespd- 45 
dierten binaren Codewort« so daB der Modulator 30 ein 
entsprechend dem gespeidierten Code frequminodu- 
lienes Modulationsi^gnal erzeugt das an das BandpaB- 
fitter 31 geliefert wird. Der Ausgang des BandpaBfHters 

31 ist an die Versorgungsteitongen 17 und 18 ange- so 
schJossen. 

Der Signalempflnger 32 isi ein separates Gcrit das 

mil einem Qbikihen Netzstecker an die Leitungcn Pund 
N des Versorgungsnetzes angeschlosscn werden kann 
oderfestand«s Versorgungsnetzangeschk>ssenistDer ss 
Signalempfanger 32 enthalt ein Netzteil 33 zur Erzeu- 
gung der Gleichspannung fQr die versduedenen Kom- 
ponenten des Signalempf ingers. Das Netzteil 33 enthalt 
auBerdem cinen Schalter 34. mit dem die Ausgangsld- 
tung 35 rait der Versorgungsleitung Pveibunden wer- eo 
den kann, um die Signaleinrichtung 36 einzuschahen. 

Im Signaiempf&nger 32 ist an die Versorgungsldtun* 
gen Pund zun&chst ein BandpaBfilter 37 angeschlos« 
sen, dessen AusgangssignaJ einem Demodulator 38 zu- 
gefQhrt wird Nach Demodulation des femen Signals as 
erfolgt eine Signalerkennung im Dekodierer 39. Wenn 
der Dekodierer 39 auf die Kodterung des empfangcn- 
den Signals angesprodien hat gibt er ein Signal an die 
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Zeitablauf steuerung 40, die fOr eine vorbestimmte Zeit- 
spanne einen akustiscben Signalgeber 41 aktiviert und 
femer Ober Leitung 42 den Schalter 34 beUtigt 

Wie schon erwAhnt kann der Infrarot-Bewegungs- 
roelder mit und ohne den im Zwischengeh&use 23 unter- 
gebrachten Signalsender 26 betrieben werden, wobei 
das ZwischengehAuse 23 mil dem Signalsender 26 ent- 
fallen kann, wenn keine FemQbertragung der Sensorsi- 
gnale erfordeHk:h ist 

Im Rahmen der Erfmdung ist es auch mdglich, den 
Signalsender 28 in dem GehAuseteil 13 unterzubringen 
und ihn somit zum festen Bestandteil des Gerfltes zu 
machea 

PatentansprQche 

1. Infrarot-Bewegungsmelder mit einem Infrarot- 
sensor und einer mit dem Infrarotsensor verbun- 
denen Auswerteschaltung (19), welche durch zwei 
Versorgungsleitungen (17, 18) gespeist ist und an 
einer Meldeldtung (21) ein vom Sensorzustand ab* 
h&ngiges Meldesignal erzeugt dadoidi gdcena- 
sek^et, daB die Mddeleitung (21) mit einem Si- 
gnakender (26) verbindbar ist der auf das Meldesi- 
gnal hin ein Modulationssignal an die Versorgungs- 
leitungen (17, 18) abgibt und daB dn an die Versor* 
gungsldtungen anschlieBbarer Signalempfftnger 
(32) vorgesehen ist der auf das Modulatk>nssignal 
reagiert und erne Signaleinrichtung (3Q steuert 
2 Infrarot*Bewegungsroekler nach Ansprucfa l,da- 
durch gekennzeichnet daB der Infrarotsensor und 
<me Auswertesdialtung (19) in einem GehAuseteil 
(13) untergebracht sind, dis Qber Stedckontakte ab- 
nefambar mit einem Sockelteil (10) verbunden ist 
und daB der Signalsender (26) in einem Zwischen- 
gehauae (23) untergebracht ist, das zwischen Sok- 
keltetl (10) und Gehftuseteil (13) einsetzbar ist und 
Qber Steckkontakte mit dem Sockdtdl (10) und 
dem Gehiusetdl (13) verbindbar ist wobd an dem 
Zwischengehiuse (23) zueinander kompleaieatire 
Kontaktelemente an eotgegengesetzten Endcn und 
in axialer Auariditung zueinaiider angeonlnel dnd 

3. Infrarot-Bewegungsmelder nacb Anspruch % da* 
durdi gekennzeichnet daB das Zwisdiengehiuse 
(23) an einem Ende zwd Kontaktstifte (24m. 246) fOr 
die Versorgungsldtungen (17, 1^ und men Kon- 
taktstift (24d^ for die Meldeldtung (21) und am an- 
dcren &ide in gieicber Konfiguration Kontakt- 
buchsen (23a; 25^ 2Sc) aufweist, voo denen jede mit 
dem zugeb6rigen Kontaktstift (24a» 24h 244 in ko- 
axialer Ausriditung verbunden ist 

4. Infrarot-Bewegungsmelder nach einem der An- 
sprOcfae 1 -3^ dadurch gekennzeichnet dafi der Si> 
gnalsender(26) einen Modulator (30) und einen Co- 
degenerator (29) enthih. die auf das Mddesignal 
hin fQr eine vorgegebene Zdt in Funktkm gesetzt 
werden, und daB der Signalempflnger (32) dnen 
Demodulator (38) und einen Dekodierer (39) ent- 
halt 
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